
共用实验底座

两组正式对照范围

三种执行控制架构

阅读边界 · 共用底座保持不变；Pilot A 与 Pilot B 是两组独立的双架构对照。

DeepSeek V4 Flash 冻结任务 统一工具入口 代码验收 执行记录

Pilot A · Open ReAct ↔ Workflow Controlled · n=30 Pilot B · Contracted ReAct ↔ Goal-Graph Hybrid · n=24

开放式执行 · Pilot A: Open ReAct · Pilot B: Contracted ReAct

工作流受控执行 · 显式状态和恢复规则

目标图混合执行 · 目标依赖和有限分支

1 · 读取完整记录 2 · 模型选择
下一步动作

3 · 接收工具结果 4 · 模型决定
停止或继续

1 · 显式任务状态 2 · 开放合法动作 3 · 按错误类型
执行恢复

4 · 验收通过后
立即停止

1 · 维护目标依赖 2 · 计算合法前沿 3 · 有限并行分支 4 · 合并并验收


